
Este robot esférico…
En el terreno de los robots hay
cabida  para  todo  tipo  de
investigaciones,  aunque  al
principio algunas puedan parecer
de  dudosa  utilidad.  Es  lo  que
ocurre  con  el  proyecto  del

Instituto  Tecnológico  de  Chiba,  en  Japón,  donde  se  ha
presentado un nuevo robot QRoSS-I que puede lanzarse como si
de una bola se tratara.

Una vez que deja de rodar, el robot despliega sus patas y
comienza a caminar hasta su destino. Puesto que cuenta con
cuatro patas, no tendrá demasiados problemas para atravesar
terreno accidentado. Además, el robot no posee una orientación
determinada como la de bocarriba, ya que si se le da la vuelta
las patas comienzan a girar hasta la nueva posición. El robot
pesa unos 2 kg, e incluye un armazón de 30 cm de diámetro.

Fuente: geektopia.
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