Prueban en Rusia un ‘dron-
bulddocer’ operado a distancia

La empresa rusa VIST Robotics, con sede en el parque de
innovaciones Skolkovo.

Realiz6é el primer ensayo de su nuevo proyecto, un buldécer
operado a distancia. El ‘dron’ cumplié con éxito los objetivos
de las pruebas, sefalan desde el organismo.

Anteriormente, la compania aplicé su enfoque a los camiones de
carga, pero es la primera vez que se decididé a convertir en un
dron un aparato mas sofisticado, en este caso un buldécer.

El prototipo del vehiculo se colocdé en Cheboxari (Rusia)
mientras la operadora estaba manejandolo desde Mosclu, a 600
kilometros del lugar de los ensayos.

Los ensayos de la nueva maquina forman parte del objetivo
principal de VIST Robotics: elaborar y perfeccionar las
tecnologias necesarias para ‘digitalizar’ el sector minero y
excluir la presencia de los humanos durante las obras
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peligrosas en condiciones adversas.

Su proyecto, llamado ‘Cantera Inteligente’, busca trasladar a
los conductores de los vehiculos pesados de las cabinas a un
puesto de mando a distancia. Cualquier conductor podrd operar
cualquier vehiculo mediante las camaras de video.

“Operar vehiculos pesados a grandes distancias es el concepto
mas atractivo para nosotros (..) Los conductores podran
realizar las obras en cualquier lugar, por ejemplo, desde un
Centro de Mando creado por algun consorcio minero para todos
sus canteras en el pais o en el extranjero”, comento Nikolai
Odintsev, director ejecutivo de VIST Robotics.

En abril de 2018, la empresa presentd sus avances en la
creacion de un ‘camién-dron’, ensayado en presencia de un
empleado de la empresa.

Fuente: sputniknews.



